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Type de dipléme : Bachelor Universitaire de Technologie (BUT) Code VDI: UAMB/300
Spécialité : GMP

Code VET: UAMB10/300

Parcours :

Année : BUT 1

Valorisation de I'ABJ :

o Neutralisation (EX) ou Rattrapage
Valorisation de I'ABI :

O Note a zéro
Modalités de prise en compte de I'assiduité : fixées par le reglement intérieur de I'lUT
nature du module : Obligatoire (O), facultatif (F), a choix (X), bonus (B)

nature de I'épreuve : Ecrit (E), Pratique (P), Dossier (D), Visuel (V), a distance (AD) et toute combinaison, Oral (O)
type d'épreuve : contrdle continu (CC) ou controle terminal (CT)
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UAMB1S1 Semestre 1
P/E/ P/E/
UAMR101 Mécanique L1 (BUT) 0/3/0/0 0 0} O/A | cCl| 20 ([1-3]f[1-2]] O O/A| 4 | ccCl|[1-3]]|[1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR103 Science des Matériaux L1 (BUT) 2/0/0/0 0 O/A | CCl |13,5([1-3]|[1-2]] O O/A| 8 | ccCl|[1-3]]|[1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR104 Maths appli et outils scientifiques L1 (BUT) 2/4/0/0 0 0 O/A | ccl| 82 [[1-3]f[1-2]] O O/A| 8 | ccCl|[1-3]]|[1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR105 Ingénérie de construction mécanique|L1 (BUT) |1.5/0/2.5/0 0] E/D/AY CCI'| 6 |[0-3]][1-2]] O O/A | CCl| 36 |[1-3]|[1-2]] O O/A| 16 | CCI |[1-3]|[1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR106 Outils pour l'ingénérie L1 (BUT) 0/2/1/0 0 0] O/A | cCl| 43 |[1-3]][1-2] O/A| 8 | ccl|[1-3]]|[1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR107 Production Méthodes L1 (BUT) 1/0/5/0 0 0 O/A | ccl| 55 [[1-3]f[1-2]] O O/A | 10 | cCl |[1-3]][1-4]
D D




P/E/ P/E/
UAMR108 Métrologie L1 (BUT) 0/0/0/1.5 O/A | cCl 6 [[1-3]][1-2] O/A | 12 | cCI |[1-3]][1-4]
D D
P/E/
UAMR110 Electricité Electronique L1 (BUT) 1.5/2/0/0 O/A | CCl | 14 |[1-3]][1-2] 0
D
P/E/
UAMR113 Expression Communication L1 (BUT) 1/0/0/2 O/A | CCl| 30 [[1-3]][1-2] 0
D
P/E/
UAMR114 |Langues L1 (BUT) | 1/0/0/2 o/A | ca | 32 |12-31|12-21 0
D
P/E/ P/E/
UAMR115  |pPP L1 (BUT) | o0/0/0/2 o/al cal 6 |12-31|12-21 o/al| 8 | ca|1-31|12-4]
D D
UAMR118 bonus sport L1 (BUT) 1/1/1/1 B
UAMR119 bonus malus départem L1 (BUT) 1/1/1/1 B-
P/E/
UAMS11 Analyse de produit grand public L1 (BUT) 7/0/0/0 0] E/D/A| CClI [0-3]|[1-2] O/A | CCl | 14 |[1-3]][1-2] 0
D
P/E/
Modificati , .
UAMS12 odification d'un systeme L1(8uT) | 0/8/0/0 0 £/0/Al cal [0-31[1-2] o/a| cal| 15 [[1-31|11-21
mécanique 5
De la maquette numérique au FIE/ FIE/
UAMS13 prototyp: 9 L1 (BUT) | o0/0/7/0 o} E/D/Al CClI [0-3]|[1-2] o/Aal cal 2 |12-31|12-21 o/a| 28 | ca |11-31|12-4]
D D
Organisation structurelle de 47
UAMS14 I’ingdustrie L1(BUT) | o/0/0/4 o} E/D/Al CClI [0-3]|[1-2] o/A | ca | 11 |12-31{12-21
D
UAMP11 Portfolio L1 (BUT) 0/0/0/0 4




UAMBS1C1 |Spécifier L1 (BUT)

UAMBS1C2 |Concevoir L1 (BUT)

UAMBS1C3 |Réaliser L1 (BUT)

UAMBS1C4 |Gérer L1 (BUT)

UAMB1S2 Semestre 2
P/E/ P/E/

UAMR201  |Mécanique L1 (BUT) | o0/3/0/0 o/A | ca | 19 |12-3]1|[1-2] o/Al 4 | ca|11-31|[1-4]
D D
P/E/ P/E/

UAMR202 |DDs L1 (BUT) | o0/3/0/0 o/A | ca | 25 |12-3]1][1-2] o/Al 4 | ca|11-31|[1-4]
D D
P/E/ P/E/

UAMR203 Science des Matériaux L1 (BUT) 2/0/0/0 O/A | CCl | 10 [[1-3]][1-2] O/A| 8 | cCl|[1-3]]|[1-4]
D D
P/E/

UAMR204  |Maths appli et outils scientifiques  |L1 (BUT) | 0/1/2/0 E/D/Al CCI [0-3]| [1-2] o/A | ca | 26 |121-3]1][1-2] 0
D
P/E/ P/E/

UAMR205 Ingénérie de construction mécanique|L1 (BUT) 0/2/2/0 O/A | cCl | 68 |[1-3]]|[1-2] O/A | 16 | CCI |[1-3]][1-4]
D D




P/E/
UAMR206 Outils pour l'ingénérie L1 (BUT) 1/0/1/0 O/A| CCl| 6 |[[1-3]|[1-2] 0
D
P/E/ P/E/
UAMR207  |Production Méthodes L1 (BUT) | 3/0/4/0 E/D/A] CCI [0-3]| [1-2] o/A | ca | 30 |12-3]][1-2] o/A | 40 | cal|12-3]1|[1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR208  |Métrologie L1 (BUT) | 0/0/2/0 o/Al cal| s [11-31][1-2] o/A| 12 | cal|121-3]][1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR209 OPI L1 (BUT) 0/1/0/2 O/A | CCl | 18 [[1-3]][1-2] O/A | 12 | CCI |[1-3]][1-4]
D D
P/E/ P/E/
UAMR210 |Automatisme +Info et BDD L1 (BUT) | 0/3/0/2 o/A | ca | 22 |12-5]|[1-2] o/a| 28 | cal |[1-6]{[1-4]
D D
UAMR210  |trfo-etBDD EHBYT) 2 BB/ cat | 4 [1o3i 2 proiA| 16 | co |333r4t
P/E/
UAMR213 Expression Communication L1 (BUT) 1/0/0/1.5 O/A | CCl | 30 [[1-3]][1-2] 0
D
P/E/
UAMR214 Langues L1 (BUT) 1/0/0/1.5 0 O/A | 32 | cCl |[1-3]][1-2]
D
P/E/ P/E/
UAMR215 PPP L1 (BUT) 0/1/0/0 O/A | CCl 6 [[1-3]][1-2] O/A| 6 | CCl|[1-3]]|[1-4]
D D
UAMR218 bonus sport L1 (BUT)
UAMR219 bonus malus départem L1 (BUT)
Spécif des processus d’élaboration FIE/
UAMS21 p?éce P L1 (BUT) | 5/0/0/0 E/D/Al CCl [0-3]|[1-2] o/A | ca | 14 |12-31|12-2]
D




Robotisation d'une opération de FIE/ FIE/

UAMS22 prod P L1 (BUT) 0/4/0/0 E/D/A| CClI [0-3]][1-2] O/A | CCl | 10 [[1-3]][1-2] O/A CCl |[0-3]][1-4]
D D
P/E/ P/E/

UAMS23 Fabrication d'une piéce L1 (BUT) 0/0/4/0 E/D/A| CClI [0-3]][1-2] O/A | CCl | 10 [[1-3]][1-2] O/A CCl |[0-3]][1-4]
D D
P/E/ P/E/

UAMS24 Pilotage production stabilisée L1 (BUT) | o0/0/0/4 E/D/A] CCI [0-3]| [1-2] o/A | ca | 10 |12-3]][1-2] O/A ccl [[0-3]][1-4]
D D
P/E/ P/E/

UAMS223 Dimensionnement et conception L1 (BUT) 0/4/2/0 E/D/A| CClI [0-3]|[1-2] O/A | CCl | 14 |[1-3]][1-2] O/A CClI ([0-3]|[1-4]
D D
P/E/

UAMP21 Portfolio L1 (BUT) 1/2/2/1 o/Al cal| 4 |12-31]12-2]
D

UAMBS2C1  |Spécifier L1 (BUT) 6

UAMBS2C2 |Concevoir L1 (BUT) 11

UAMBS2C3 |Réaliser L1 (BUT) 8

UAMBS2C4  |Gérer L1 (BUT) 5






















